Proyecto | 2025 - Issues

# Tracker Status Priority Subject Assignee Updated

5443 Feature Resolved Normal Modificacion y Ensamble de pistdn giratorio. Jose Quispe 10/20/2025 09:30 AM
5442 Feature Resolved Normal Ensamble y Modificaciéon de Brazos Giratorios. Maximiliano Burgos 10/20/2025 09:26 AM
5441 Feature New High Informe 2 10/20/2025 09:19 AM
5440 Feature Resolved Normal Ensamble del motor del prototipo. Ignacio Cuevas 10/20/2025 09:25 AM
5439 Feature Resolved Normal Ensamble de Receptores de bloques. Camilo Geraldo 10/20/2025 09:26 AM
5438 Feature Resolved Normal Revision/Correccion del Cédigo Jose Quispe 10/20/2025 09:25 AM
5437 Feature New Normal Completacion bitacora N° 5 Ruth Huanca 10/20/2025 08:46 AM
5257 Feature New Normal Demostracién del producto 10/17/2025 11:38 PM
5256 Feature New Normal Investigar el software y los métodos de programacion 10/17/2025 11:35 PM
5255 Feature New Normal Informe 1 Matias Agriano 10/17/2025 11:30 PM
5254 Feature New Normal confeccion de informe 10/17/2025 11:30 PM
5253 Feature New Normal Prototipo numero 2 10/17/2025 11:29 PM
5252 Feature New Normal uso de robot con los movimientos 10/17/2025 11:27 PM
5251 Feature New Normal Correccion del informe Dylan Calderon 10/17/2025 11:31 PM
5250 Feature New Normal Programar el agarre y liberacién de la garra 10/17/2025 11:29 PM
5249 Feature New Normal Programar movimiento vertical del brazo robético Matias Agriano 10/17/2025 11:32 PM
5248 Feature New Normal Programar un giro de 360 10/17/2025 11:23 PM
5247 Feature New Normal Ensamblar: Estructura Base Benjamin Sucso 10/17/2025 11:29 PM
5246 Feature New Normal Programar Interfaz grafica 10/17/2025 11:29 PM
5245 Feature New Normal Ensamblar motores y sensores en el robot 10/17/2025 11:25 PM
5244 Feature New Normal Construir garra del robot 10/17/2025 11:22 PM
5243 Feature New Normal Construir brazo del robot 10/17/2025 11:23 PM
5242 Feature New Normal Disefiar la interfaz de control Brayan Cahuachia 10/20/2025 08:57 AM
5241 Feature New Normal Control inaldambrico del robot Brayan Cahuachia 10/17/2025 11:06 PM
5240 Feature New Normal programacion de movimientos Bruno Rojas 10/17/2025 11:04 PM
5239 Feature New Normal Elaborar manual de usario Dylan Calderon 10/17/2025 11:37 PM
5238 Feature Resolved Normal Montaje del brazo 10/17/2025 10:50 PM
5237 Feature Resolved Normal Eleccién del Modelo Final 10/17/2025 10:47 PM
5236 Feature Resolved Normal Creacion del repositorio 10/17/2025 10:52 PM
5235 Feature In Progress Normal Uso de Github Joaquin Quezada 10/17/2025 10:40 PM
5234 Feature New Normal Perfeccionar movimientos del robot 10/17/2025 10:37 PM
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5233 Feature New Normal Pruebas con el Robot 10/17/2025 10:35 PM
5232 Feature New High Optimizacién del cédigo Benjamin Aguilera 10/17/2025 10:33 PM
5231 Feature New Normal Guia de uso 10/17/2025 10:32 PM
5230 Feature New Normal Presentacion final 10/17/2025 10:31 PM
5229 Feature New Normal Informe final 10/17/2025 10:31 PM
5228 Feature New Normal Documentacion 10/17/2025 10:32 PM
5227 Feature Resolved High Informe 1 10/17/2025 10:31 PM
5225 Feature New Normal Ajustes finales 10/17/2025 10:33 PM
5224 Feature New Normal Optimizacién 10/17/2025 10:33 PM
5222 Feature Resolved Normal Avance del Informe Franco Churata 10/17/2025 10:31 PM
5220 Feature Resolved Normal Codificacion con Bloques Joaquin Quezada 10/17/2025 10:42 PM
5218 Feature New Normal Actualizacion de la estructura del robot José Terrazas 10/17/2025 10:07 PM
5217 Feature New Normal Planificacion del modelo José Terrazas 10/17/2025 10:06 PM
5216 Feature New Normal Bitacora semana 4 10/17/2025 10:05 PM
5215 Feature New Normal Desarrollos de botones y flechas en paint 10/17/2025 10:03 PM
5213 Feature New Normal Implementacion de logo de la interfaz 10/17/2025 10:02 PM
5212 Feature New Normal Programacion del controlador externo Javier Echeverria 10/17/2025 10:01 PM
5210 Feature New Normal Codificacion Javier Echeverria 10/17/2025 10:35 PM
5209 Feature New Normal Diserio final José Terrazas 10/17/2025 10:06 PM
5208 Feature New Normal Redactar el informe final (Revision) Benjamin Sucso 10/17/2025 10:02 PM
5206 Feature New Normal Preparar presentacion oral 10/17/2025 09:56 PM
5205 Feature Resolved Normal Ensamblaje prototipo José Terrazas 10/17/2025 10:39 PM
5204 Feature Resolved Normal Ensamble Brayan Palacios 10/17/2025 10:35 PM
5203 Feature New Normal IV. CIERRE Y DOCUMENTACION Dylan Calderon 10/17/2025 11:38 PM
5202 Feature New Normal Probar las capacidades del robot Benjamin Sucso 10/17/2025 09:52 PM
5200 Feature New Normal Disefiar la interfaz grafica Matias Agriano 10/17/2025 09:50 PM
5199 Feature New Normal Programar el robot (MicroPython) Dylan Calderon 10/17/2025 09:49 PM
5198 Feature Resolved High Documentacion 10/17/2025 10:30 PM
5197 Feature New Normal lll. IMPLEMENTACION Y PRUEBAS Matias Agriano 10/17/2025 11:35 PM
5195 Feature New Normal Profundizar en el funcionamiento del Set Matias Agriano 10/17/2025 11:27 PM
5194 Feature In Progress Normal Revision del codigo Javier Echeverria 10/17/2025 10:41 PM
5193 Feature In Progress Normal Revisiéon de la estructura José Terrazas 10/17/2025 10:41 PM
5192 Feature New Normal Disefiar el robot 10/17/2025 11:27 PM
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5191 Feature New Normal Il. DISENO Y CONSTRUCCION 10/17/2025 11:29 PM
5190 Feature New Normal Planificacion Abraham Canaviri 10/17/2025 09:42 PM
5189 Feature New Normal Elaborar la bitacoras semanales (Continua) Dylan Calderon 10/17/2025 09:42 PM
5188 Feature In Progress Normal Pruebas del prototipo 10/17/2025 10:41 PM
5187 Bug New High Documentacion 10/20/2025 09:19 AM
5186 Feature New Normal Manual de usuario Francisca Albornoz 10/17/2025 09:42 PM
5185 Feature New Normal Redactar el informe inicial Matias Agriano 10/17/2025 09:41 PM
5184 Feature New Normal Redactar la Carta Gantt Eduardo Suafia 10/17/2025 09:40 PM
5183 Feature New High Fase 2 10/20/2025 09:19 AM
5181 Feature New Normal Anadlisis de la problematica Benjamin Sucso 10/17/2025 09:36 PM
5176 Feature New Normal Formacion del equipo de trabajo Eduardo Suafa 10/17/2025 09:39 PM
5175 Feature Resolved High Asignacion de roles 10/17/2025 09:57 PM
5174 Feature New Normal . INICIO Y PLANIFICACION Eduardo Suafa 10/17/2025 09:45 PM
5173 Feature Resolved High Informe inicial Juan-Daniel Castillo 10/17/2025 10:40 PM
5171 Feature Resolved High Documentacion Juan-Daniel Castillo 10/17/2025 10:40 PM
5169 Feature In Progress High Fase 1 10/17/2025 10:50 PM
5166 Feature Resolved Normal Movimiento de la garra Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM
5165 Feature Resolved High Movimiento del brazo Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM
5162 Feature Resolved High Cadificacién inicial Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM
5160 Feature New Normal Presentacion Cristofer Lazaro 10/17/2025 09:13 PM
5159 Feature Resolved Normal Actualizacion de software del controlador LEGO Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM
5158 Feature New Normal Trabajar en el informe 2 Ruth Huanca 10/17/2025 09:10 PM
5157 Feature Resolved High Familiarizacion con el cédigo Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM
5156 Feature Resolved High Investigacion bibliotecas Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM
5154 Feature Resolved High Software Javier Echeverria 10/17/2025 10:39 PM
5153 Feature Resolved Normal Construccion garra del robot Alexander Pinto 10/17/2025 10:38 PM
5152 Feature Resolved Normal Construccién brazo del robot Alexander Pinto 10/17/2025 10:38 PM
5151 Feature Resolved High Construccioén base del Robot José Terrazas 10/17/2025 10:38 PM
5150 Feature Resolved High Investigacion y familiarizacién con el Kit de LEGO José Terrazas 10/17/2025 10:38 PM
5149 Feature Resolved High Prototipo del robot José Terrazas 10/17/2025 10:38 PM
5143 Feature In Progress High Cadificacién con Python 10/17/2025 10:06 PM
5141 Feature Resolved Normal Familiarizacion con el Software 10/17/2025 10:18 PM
5140 Feature Resolved Normal Programacién de movimientos simples con el entorno de LEGO 10/17/2025 10:41 PM
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5138 Feature Resolved Normal Optimizacién del Robot 10/17/2025 10:50 PM
5137 Feature Resolved Normal Conexioén de cables y componentes eléctricos. 10/17/2025 10:50 PM
5136 Feature Resolved Normal Montaje de la base estructural Franco Churata 10/17/2025 10:14 PM
5133 Feature Resolved High Registro de bitacoras 10/17/2025 10:38 PM
5131 Feature Resolved High Verificacién de compatibilidad de piezas 10/17/2025 09:56 PM
5130 Feature Resolved High Andlisis de modelos previos del Brazo Robético 10/17/2025 09:56 PM
5129 Feature New Normal Estudio de diferentes robots en la web. 10/17/2025 06:32 PM
5128 Feature New Normal Bitacoras Enzo Llancabure 10/17/2025 06:29 PM
5127 Feature New High Presentacién del Proyecto Bastian Hernandez 10/17/2025 06:29 PM
5126 Feature New Normal Maximizacion de eficiencia del robot Alex Campillay 10/17/2025 06:28 PM
5125 Feature New Normal Pruebas del Robot Alex Campillay 10/17/2025 06:26 PM
5124 Feature New Normal Finalizacién del robot Alex Campillay 10/17/2025 06:37 PM
5123 Feature New Normal Ensamblaje Alex Campillay 10/17/2025 06:28 PM
5122 Feature New High Entrega Informe Final Marcos Caldas 10/17/2025 06:21 PM
5121 Feature New High Ensamblaje del 2do Prototipo Alex Campillay 10/17/2025 06:14 PM
5120 Feature New Normal Avance informe final 10/17/2025 06:13 PM
5119 Feature New Normal Creacion del repositorio. Saoud Ahmed 10/17/2025 06:12 PM
5118 Feature New High Documentacion 10/17/2025 06:29 PM
5117 Feature New High Fase 2 10/17/2025 06:29 PM
5116 Feature New High Entrega Informe de Avance Marcos Caldas 10/17/2025 06:03 PM
5115 Feature New Normal Adaptar Pybricks con VSC Saoud Ahmed 10/17/2025 06:02 PM
5114 Feature New Normal Pruebas de codigo. Saoud Ahmed 10/17/2025 06:00 PM
5113 Feature New Normal Uso de Github. Saoud Ahmed 10/17/2025 06:12 PM
5112 Feature New Normal Implementacion del sistema Pybricks Saoud Ahmed 10/17/2025 06:02 PM
5111 Feature New High Asignacion de roles Bastian Hernandez 10/17/2025 05:40 PM
5110 Feature New Normal Bitdcoras Marcos Caldas 10/17/2025 05:31 PM
5109 Feature New Normal Optimizacién del Prototipo Alex Campillay 10/17/2025 05:29 PM
5108 Feature New Normal Optimizacion del cédigo Saoud Ahmed 10/17/2025 05:27 PM
5102 Feature New Normal Inicio de codificacion. (Python). 10/17/2025 12:52 PM
5101 Feature New Normal Avances en la codificacion (bloques). 10/17/2025 12:48 PM
5100 Feature New Normal Finalizacion de la construccion del modelo. 10/17/2025 12:46 PM
5098 Feature New Normal Busqueda de informacion sobre la codificacion. 10/17/2025 12:43 PM
5096 Feature New Normal Primeros avances de la construccion del modelo. 10/17/2025 12:41 PM
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5094 Feature New Normal Eleccion del modelo. 10/17/2025 11:44 PM
5093 Feature New Normal Preparacion para el proyecto. 10/17/2025 11:46 PM
5090 Feature New Normal bitacora semana 4 10/17/2025 12:13 PM
5087 Feature New Normal Pruebas de movimiento finales 10/17/2025 11:51 AM
5086 Feature New Normal Entrega de entregables 10/17/2025 11:48 AM
5085 Feature New Normal Correccion de errores informe final 10/17/2025 11:45 AM
5084 Feature New Normal Revision informe final 10/17/2025 11:44 AM
5083 Feature New Normal Desarrollo Informe Final/Oficial 10/17/2025 11:45 AM
5082 Feature New Normal Segunda versién de informe inicial 10/17/2025 11:41 AM
5080 Feature New Normal Integracion de cédigo de bloques a MicroPython 10/17/2025 11:38 AM
5079 Feature New Normal Dominio de las librerias de MicroPython 10/17/2025 11:37 AM
5078 Feature New Normal Integracion interfaz de usuarios 10/17/2025 11:39 AM
5077 Feature New Normal Presentacion del Proyecto 10/17/2025 11:48 AM
5073 Feature New High Presentacion del Primer Informe 10/17/2025 11:24 AM
5072 Feature New Normal Pruebas de rotacion de izquierda y derecha 10/17/2025 11:22 AM
5071 Feature New Normal Primera prueba de errores del Robot Vehiculo. 10/17/2025 11:20 AM
5070 Feature New Normal Inicio de la programacion del Robot Vehiculo 10/17/2025 11:18 AM
5069 Feature New Normal Downgrade del HUB 10/17/2025 11:16 AM
5068 Feature New Normal Primer Modelo del Robot definido 10/17/2025 11:13 AM
5067 Feature New Normal Designacion de roles 10/17/2025 11:10 AM
5066 Feature New Normal Obtener kit de Lego spike prime e instalacion de Lego Spike 10/17/2025 11:07 AM
5065 Feature New Normal Robot Vehiculo como proyecto a elegido 10/17/2025 11:03 AM
5064 Feature New Normal Revision de Informe Inicial 10/17/2025 11:01 AM
5062 Feature New Normal Correccion de errores en el disefio del robot 10/17/2025 10:52 AM
5061 Feature New Normal Codificacion 10/17/2025 11:38 AM
5060 Feature New Normal Implementacién de ruedas 10/17/2025 10:42 AM
5059 Feature New Normal Caja/batea del robot (vehiculo) 10/17/2025 10:41 AM
5058 Feature New Normal Base del robot 10/17/2025 10:38 AM
5057 Feature New Normal Montaje del robot 10/17/2025 10:52 AM
5056 Feature New Normal Desarrollo general del robot 10/17/2025 11:51 AM
5055 Feature New Normal Desarrollo de bitdcoras semanales 10/17/2025 10:49 AM
5054 Feature New High Desarrollo de entregables 10/17/2025 11:45 AM
5053 Feature New Normal Programacion y Testeo del prototipo 10/17/2025 10:21 AM
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5052 Feature New Normal Conteo de Bloques y manejo del Software Lego Spike prime 10/17/2025 11:08 AM
5049 Feature New Normal Pruebas de movimiento del prototipo 10/17/2025 10:22 AM
5048 Feature New Normal Prototipo robot terminado 10/17/2025 10:16 AM
5047 Feature New High Prototipo del robot 10/17/2025 08:30 PM
5046 Feature New Normal Programacién en formato de bloques para el prototipo 10/17/2025 10:21 AM
5045 Feature New Normal Base estructural del auto 10/17/2025 10:11 AM
5044 Feature New Normal Conocimiento acerca del robot 10/17/2025 10:52 AM
5043 Feature New Normal Codificacion Marcos Caldas 10/17/2025 06:12 PM
5041 Feature In Progress Normal Cadificacién de programa Bastian Hernandez 10/17/2025 09:17 AM
5038 Feature Resolved Normal Completacion bitacora N° 4 Ruth Huanca 10/17/2025 10:50 PM
5037 Feature Resolved Normal Completacion bitacora N° 3 Ruth Huanca 10/17/2025 08:45 AM
5036 Feature Resolved Normal Completacién bitacora N° 2 Ruth Huanca 10/17/2025 08:45 AM
5034 Bug New Normal Creacion de informe de avance 10/16/2025 10:09 PM
5033 Feature New High Investigacion Librerias Daniel Flores 10/16/2025 08:44 PM
5032 Feature Resolved Normal Revision del Informe Abraham Canaviri 10/17/2025 11:08 PM
5031 Feature Resolved Normal ftem conclusion Ruth Huanca 10/17/2025 11:08 PM
5030 Feature Resolved Normal ftem estimacién de costos Ruth Huanca 10/17/2025 08:50 AM
5029 Feature Resolved Normal ftem carta Gantt Ruth Huanca 10/17/2025 11:08 PM
5024 Feature New Low Bitacora Semana 2 German Castro 10/17/2025 10:49 AM
5023 Feature New Low Bitacora Semana 3 German Castro 10/17/2025 10:49 AM
5022 Feature New Low Bitacora Semana 4 German Castro 10/17/2025 10:49 AM
5021 Feature New Normal Avance informe Nicolas Olivares 10/16/2025 09:27 AM
5020 Feature New High Inicio Desarrollo informe inicial German Castro 10/17/2025 11:41 AM
5019 Feature New High Asignacion de cargos 10/16/2025 09:14 AM
5018 Feature New Normal Implementar mando de consola 10/16/2025 08:57 AM
5017 Feature New Normal Nombre del proyecto 10/16/2025 08:51 AM
5008 Feature In Progress High Codificacion Joaquin Quezada 10/17/2025 10:33 PM
5005 Feature Resolved Normal Documentacién de la planificacién del proyecto Ignacio Cuevas 10/20/2025 09:11 AM
5004 Feature Resolved Normal Ajustes a disefio del prototipo. Maximiliano Burgos 10/20/2025 09:05 AM
4977 Feature Resolved High Carta Gantt Matias Sagredo 10/20/2025 09:05 AM
4976 Feature Resolved High Avance 1ra Parte Informe Camilo Geraldo 10/20/2025 09:03 AM
4975 Feature New Normal Asignacion de partes del ppt 10/13/2025 09:26 AM
4974 Feature Resolved Normal Ensamble de Prototipo 10/20/2025 09:29 AM
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4973 Feature New Normal Disefio ppt ariel colque 10/13/2025 09:18 AM
4972 Feature New Urgent Programacion version 1 Daniel Flores 10/13/2025 09:16 AM
4971 Feature Resolved Normal Avance informe Bastian Hernandez 10/17/2025 09:00 AM
4970 Feature Resolved High Informe Final 10/20/2025 09:05 AM
4969 Feature New Normal Pruebas con prototipo 1 Daniel Flores 10/13/2025 09:14 AM
4968 Feature New High Ensamblaje Enzo Llancabure 10/17/2025 06:32 PM
4967 Feature New High Documentacion Marcos Caldas 10/17/2025 06:03 PM
4966 Feature New High Construccion version 1 Daniel Flores 10/13/2025 09:11 AM
4965 Feature New High Prototipo del robot Daniel Flores 10/13/2025 09:09 AM
4964 Feature In Progress Normal Codificacion Camilo Geraldo 10/20/2025 09:11 AM
4963 Feature Resolved Normal Primer ensamblaje del robot prototipo 10/17/2025 09:11 AM
4962 Feature Resolved Normal Explorar formas de manejar el Spike de manera remota Brayan Cahuachia 10/17/2025 08:46 AM
4961 Feature New Low Bitacoras Guillermo Contreras 10/17/2025 10:49 AM
4960 Feature Resolved Normal Pre-codificacion Saoud Ahmed 10/17/2025 09:17 AM
4959 Feature New Urgent Informe Jhilmar Solares 10/13/2025 08:56 AM
4958 Feature New Normal Desarrollo de la estructura funcional y algortimica 10/12/2025 10:56 PM
4957 Feature New Normal Conteo de set LEGO spike Prime. 10/12/2025 10:55 PM
4956 Feature New Normal Desarrollo en libreria Pybrick 10/12/2025 10:53 PM
4955 Feature New Normal Implementacion de la interfaz de usuario 10/12/2025 10:49 PM
4954 Feature New High Informe 1 10/16/2025 09:25 AM
4953 Feature New Normal Bitacora semana 3 10/12/2025 10:52 PM
4952 Feature New Normal Bltacora semana 2 10/12/2025 10:52 PM
4951 Feature New Normal Bltacora semana 1 10/12/2025 10:51 PM
4950 Feature New Normal Exploracion de bibliotecas de Python para el control del robot 10/12/2025 10:31 PM
4949 Feature New Normal Construccion del robot 10/12/2025 10:57 PM
4948 Feature New Normal Eleccion disefio del robot 10/12/2025 10:47 PM
4947 Feature New Normal Asignacion de roles 10/12/2025 10:09 PM
4927 Feature New Normal Extensién de robot(actualizacion) Nicolas Olivares 10/10/2025 12:07 PM
4924 Feature New Normal Pruebas/Testeo del robot. 10/17/2025 11:51 AM
4922 Feature New Normal Creacion del Prototipo 10/17/2025 10:52 AM
4920 Feature New High Iniciacion del proyecto. 10/17/2025 11:45 AM
4909 Feature New Normal Ordenamiento de los cables para el funcionamiento correcto del robot Gabriel Delgado 10/10/2025 10:48 AM
4904 Feature Resolved Normal Prueba de disefio del robot Cristofer Lazaro 10/17/2025 08:47 AM
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4903 Feature Resolved High Investigacion 10/17/2025 10:46 PM
4902 Feature Resolved Normal Construccion del robot Cristofer Lazaro 10/17/2025 08:49 AM
4901 Feature Resolved Normal Completacion bitacora N° 1 Ruth Huanca 10/17/2025 08:44 AM
4900 Feature In Progress Normal Completar bitacora Ruth Huanca 10/20/2025 08:46 AM
4899 Feature Resolved Normal Cuantificacién de las piezas Cristofer Lazaro 10/17/2025 08:46 AM
4898 Feature Resolved Normal Inventario Cristofer Lazaro 10/17/2025 08:43 AM
4897 Feature Resolved Normal Definicién del contrato de trabajo Cristofer Lazaro 10/17/2025 08:42 AM
4896 Feature Resolved Normal Administrar el grupo Cristofer Lazaro 10/17/2025 08:41 AM
4894 Feature New Normal Presentacion ariel colque 10/13/2025 09:18 AM
4893 Feature New Urgent Codificacion y Programacion del Robot Daniel Flores 10/16/2025 08:44 PM
4892 Feature New Urgent Documentacion Guillermo Contreras 10/16/2025 09:30 AM
4891 Feature New High Construccién del Robot Daniel Flores 10/13/2025 09:11 AM
4890 Feature New Urgent Fase 1 Guillermo Contreras 10/16/2025 09:30 AM
4887 Feature New Normal Mejora en la velocidad del robot de lego 10/09/2025 09:28 AM
4885 Feature New Normal Avance informe Nicolas Olivares 10/09/2025 09:14 AM
4884 Feature New High Testeando y creando funciones para el robot 10/16/2025 09:34 AM
4876 Feature Resolved Normal Realizar la carta gantt Brayan Cahuachia 10/17/2025 08:48 AM
4875 Feature Resolved Normal Definir actividades Abraham Canaviri 10/17/2025 08:47 AM
4874 Feature In Progress Normal Trabajar en el informe Ruth Huanca 10/17/2025 11:08 PM
4872 Feature New Normal contruir un prototipo inicial 10/08/2025 09:07 AM
4870 Feature New Normal Investigar opciones de codigo del software spike 10/08/2025 09:04 AM
4867 Feature New Normal Investigar medios para la creacion de un software de control 10/08/2025 08:58 AM
4866 Feature New Normal Revision del prototipo 10/08/2025 08:55 AM
4865 Feature New Normal 1ra reunion de planificacion sobre roles y proyecto 10/08/2025 08:48 AM
4864 Feature Resolved Normal Definir objetivos especificos Cristofer Lazaro 10/17/2025 08:42 AM
4863 Feature Resolved Normal Plantear el objetivo general Abraham Canauviri 10/17/2025 08:44 AM
4862 Feature Resolved Normal Definir objetivos Abraham Canauviri 10/17/2025 08:43 AM
4851 Feature Feedback High Revision y prueba de mecanismo de empuje de blogues. Camilo Geraldo 10/20/2025 09:12 AM
4850 Feature New High Fase 1 Bastian Hernandez 10/17/2025 06:32 PM
4846 Feature New Normal Término del primer modelo del robot Sebastian Cahuachia 10/17/2025 11:24 AM
4841 Feature New Normal Avance Informe Nicolas Olivares 10/09/2025 09:15 AM
4840 Feature New Normal Interfaz del robot Willy Cruz 10/17/2025 11:25 AM
4838 Feature New Normal Avance del primer modelo Gabriel Delgado 10/17/2025 11:23 AM
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4835 Feature New Normal Primer modelo del robot Nicolas Olivares 10/17/2025 11:22 AM

4834 Feature New Normal Preparacion para el proyecto Gabriel Delgado 10/17/2025 11:18 AM

4831 Feature New Normal Planificacion del Proyecto 10/12/2025 10:09 PM

4830 Feature New Normal Bitacora semana 1 German Castro 10/17/2025 10:48 AM

4827 Feature New Normal Organizacion del proyecto 10/17/2025 11:21 AM
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