
Grupo 6 2018 - Issues

# Tracker Status Priority Subject Assignee Updated

577 Support New High Manual de Usuario  12/06/2018 07:04 PM

549 Feature New High Presentación Final David Orellana 12/06/2018 07:04 PM

548 Feature New High Informe Final  12/06/2018 07:04 PM

415 Support New High Calibración de la Comunicación  12/06/2018 07:04 PM

414 Feature New High Implementar Comunicación Remota Nicolas Vargas 12/06/2018 07:04 PM

413 Feature New High Investigar Manera de Comunicación Remota David Orellana 12/06/2018 07:03 PM

412 Support New High Comunicación Remota Con el Robot Nicolas Vargas 12/06/2018 07:04 PM

410 Feature New Normal Informe 2 Nicolas Vargas 10/24/2018 11:24 PM

409 Feature New High Presentacion 2 David Orellana 10/23/2018 08:47 AM

390 Support New High Implementación de Códigos para el Robot Nicolas Vargas 11/21/2018 06:14 PM

388 Bug New High Conexión Computador Robot Nicolas Vargas 09/11/2018 09:25 AM

385 Support New High Programación del Robot Nicolas Vargas 11/21/2018 06:14 PM

377 Feature New Normal Completar Wiki David Orellana 11/20/2018 08:28 AM

376 Feature New Normal Aprender html David Orellana 09/11/2018 08:52 AM

375 Feature New Normal Realizar Wiki David Orellana 11/20/2018 08:28 AM

307 Bug New Normal Buscar algoritmos del movimiento del Cubo Rubik David Orellana 10/02/2018 08:13 AM

253 Feature New High Presentacion 1 Nicolas Vargas 09/12/2018 09:21 PM

252 Support New Normal Aprender Python  09/27/2018 08:51 AM

251 Feature New High Informe 1 Nicolas Vargas 09/06/2018 08:49 AM

211 Feature New High Armar Robot Nicolas Vargas 09/04/2018 09:14 AM
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