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          1. Diseño de el robot "CL4W-T4NK3R".

Resolved 100%

               1.1 Búsqueda de diseños para el  (...)

Resolved 100%

               1.2 Construcción de partes básicas  (...)

Resolved 100%

               1.3 Construcción de la pinza.

Resolved 100%

               1.4 Decoración.

Resolved 100%

          2. Documentación

In Progress 100%

               2.1 Bitácoras

Resolved 100%

                2.2 Carta Gantt

Resolved 100%

               2.3 Informe de formulación de proyecto

Resolved 100%

               2.4 Power Point de formulación  (...)

Resolved 100%

               2.5 Informe de avance

Resolved 100%

               2.6 Presentación de avance del  (...)

Resolved 100%

               2.8 Presentación de proyecto final

Resolved 100%

               2.7 Informe proyecto final

Resolved 100%

               2.9 Manual de usuario

Resolved 100%

               2.10 Wiki

Resolved 100%

               2.11 Video

Resolved 100%

          3. Programar e implementar movimientos  (...)

Resolved 100%

               3.1 Búsqueda de información sobre  (...)

Resolved 100%

               3.2 Programación y conexión con  (...)

Resolved 100%

               3.3 Código base.

Resolved 100%

               3.4 Probar movimientos básicos.

Resolved 100%

          4. Implementación de instrucciones y  (...)

In Progress 100%

               4.1 Programación de la pinza.

Resolved 100%

               4.2 Unión de movimientos

Resolved 100%

               4.3 Prueba de todos los movimientos.

Resolved 100%

03/06/2026 1/2



               4.4 Interfaz gráfica

In Progress 100%

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

03/06/2026 2/2

http://www.tcpdf.org

