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Proyecto | 2025
GRUPO 5
Fase 1
Investigacion
Analisis de modelos previos (...)
Verificacion de compatibilidad (...)
Eleccion del Modelo Final
Asignacion de roles
Documentacion
Registro de bitacoras
Avance del Informe
Entrega Informe 1
Ensamblaje
Montaje de la base estructural (...)
Montaje del brazo

Conexion de cables y componentes (...)

Pruebas de agarre con el Robot
Codificacion
Familiarizacion con el Software
Programacion de movimientos (...)
Codificacion con Bloques
Creacion del repositorio en (...)
Integracion del control inalambrico
Fase 2
Reasignacion de roles
Documentacion
Registro de Bitacoras
Avance del Informe 2

Proyecto 12025
GRUPO 5

Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
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Entrega Informe 2

Actividades del Brazo Roboético

Pruebas de Estabilidad

Analisis de limite de Carga (...)
Simulacion colaborativa con (...)
Prueba de Apilamiento
Verificacion de Limites Angulares

Reensamblaje

Modificacion de la Base

Revision de las Articulaciones
Ajuste de piezas de la Garra
Asegurar componentes sensibles
Visualizar tiempo de Agarre

Codificacion

Investigacion de migracion (...)
Instalacion de librerias en (...)
Codificacion con Python
Conexion Bluetooth con el (...)
Limitar movimiento de las (...)
Calibracion de Movimiento
Creacion de la Interfaz
Complementar Interfaz con (...)

Fase 3
Ajustes Mecanicos

Ajuste manual de articulaciones
Ajuste de la garra

Revision de fijaciones y ejes
Revision final del montaje

Codificacion Final del Sistema

Correcion de errores detectados
Ajuste de parametros de movimiento
Creacion del manual de usuario
Optimizacion del codigo

Version final del programa

Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
In Progress 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
In Progress 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
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Pruebas Finales
Prueba general del funcionamiento (...)
Pruebas de precision de movimiento
Prueba final de funcionamiento (...)
Documentacion Final
Avance del informe 3
Entrega Informe 3
Presentacion y Evaluacion
Preparacion de Presentacion
Presentacion final del Proyecto

Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
Resolved 100%
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