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Disefio del robot New 100%
Estudiar Modelos ya existentes New 100%
Verificar disponibilidad de piezas New 100%
Disefiar el Esqueleto New 100%
Armar el robot New 100%
Disefar Garra del Robot New 100%
Redisefar la garra New 100%
Preparacion para Programar New 100%
Instalacion del sistema el operativo (...) New 100%

New 100%

Estudio del lenguaje Python
Estudiar Api EV3 New 100%

Preparar el entorno de desarrollo (...) New 100%
Prueba de Conexion y Hola mundo New 100%
Verificar estabilidad New 100%
Implementacion de los movimientos New 100%
Programar movimientos basico New 100%
Programar el giro y el agarre del (...) New 100%
Movimientos Automaticos New 100%
Revision de Errores New 100%
Informe #1 Formulacién de Proyecto New 100%
Presentacion #1 Formulacion de Proyecto New 100%
Comunicacién Remota New 100%
Conectar Cables New 100%
Prueba de Software New 100%
Prueba de secuencia automatica New 100%
New 100%

Prueba con la garra
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Informe #2 Avance

Presentacion #2 Avance

Wiki

Creacion del programa para PC
Disefio de la Ul
Diseno de la estructura del codigo
Programar el codigo
Revision de Errores
Pruebas con el computador

Informe #3 Final

Presentacion #3 Final

Video Presentacion

New 100%
New 100%
New 100%
New 100%
New 100%
New 100%
New 100%
New 100%
New 100%
New 100%
New 100%
New 100%
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