
Grupo 4 2019 - Issues

# Tracker Status Priority Subject Assignee Updated

882 Feature New Normal Wiki Camila Cerda 01/06/2020 07:35 PM

753 Feature New Normal Prueba de secuencia automatica Kevin Rodriguez 01/06/2020 07:36 PM

752 Feature New Normal Prueba con la garra Cristian Fritis 10/15/2019 06:04 PM

751 Feature New Normal Prueba de Software Kevin Rodriguez 09/26/2019 09:17 AM

749 Feature New Normal Conectar Cables Cristian Fritis 09/26/2019 09:17 AM

748 Feature New Normal Comunicación Remota Kevin Rodriguez 01/06/2020 07:36 PM

743 Feature New Normal Movimientos Automaticos Kevin Rodriguez 01/06/2020 07:37 PM

740 Feature New Normal Programar el giro y el agarre del brazo Cristian Fritis 10/15/2019 06:09 PM

737 Feature New Normal Implementación de los movimientos Kevin Rodriguez 01/13/2020 01:33 AM

735 Feature New Normal Verificar estabilidad Juan Perez 09/26/2019 09:10 AM

734 Feature New Normal Programar movimientos basico Kevin Rodriguez 01/13/2020 01:33 AM

732 Feature New Normal Armar el robot Jerson Lima 09/26/2019 09:10 AM

725 Feature New Normal Diseñar Garra del Robot Jerson Lima 08/29/2019 10:56 AM

723 Feature New High Estudiar Api EV3 Kevin Rodriguez 08/29/2019 10:54 AM

720 Feature New Low Estudio del lenguaje Python Cristian Fritis 08/29/2019 10:52 AM

719 Feature New High Instalación del sistema el operativo Cristian Fritis 08/29/2019 10:51 AM

717 Feature New High Preparacion para Programar Kevin Rodriguez 09/26/2019 09:10 AM

715 Feature New Normal Diseñar el Esqueleto Jerson Lima 08/29/2019 10:48 AM

713 Feature New Normal Verificar disponibilidad de piezas Jerson Lima 08/29/2019 10:44 AM

711 Feature New Normal Estudiar Modelos ya existentes Juan Perez 08/29/2019 10:42 AM

709 Feature New Urgent Diseño del robot Jerson Lima 10/15/2019 06:03 PM
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