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1.1 Visualizar el mejor modelo de robot (...)
1.2 Verificar piezas necesarias
1.3 Realizar armado del robotl para (...)
1.4 Verificar estabilidad del robot (...)
2.1 Buscar codificacion de los movimientos
2.2 verificar cada movimiento
1.5 verificar agarre del robot respecto (...)
2.3 realizar edicion de cada movimiento
2.5.1 Movimientos Basicos
2.4 Armado del Robot Final
2.6 Presentacion n°1
2.7 Informe n°1
2.8 Proceso de Modelacion de la Wiki
2.5.2 Movimientos Intermedios
2.5.3 Movimientos Avanzados
3.3 instalacion de todas las herramientas (...)
3.1 Verificacion de cada movimiento (...)
2.8 Recreacion del codigo
2.9 Informe de Avance
2.9.1 Presentacion Feria vocacional (...)
2.9.2 Material Audiovisual del robot (...
4.1 Verificacion de la interfaz grafica (...)
3.2 Inicio para implementar la Interfaz (...)
2.10 Presentacion n°2
3.4 Implementar interfaz grafica Final

4.2 Verificacion remota desde la Interfaz (...)
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5.1 pruebas de velocidad y estabilidad (...)

5.2 pruebas de velocidad y estabilidad (...)

5.3 pruebas de velocidad y estabilidad (...)

5.4 pruebas en simulacion de competencia (...)
3.5 Manual de usuario

6.1 Informe Final

6.2 Presentacion Final
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