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Proyecto I 2025

     GRUPO 11

GRUPO 11

          Prototipo del robot

Resolved 100%

               Investigación y familiarización  (...)

Resolved 100%

               Construcción base del Robot

Resolved 100%

               Construcción brazo del robot

Resolved 100%

               Construcción garra del robot

Resolved 100%

               Ensamblaje prototipo

Resolved 100%

          Software

Resolved 100%

               Investigación bibliotecas 

Resolved 100%

               Familiarización con el código

Resolved 100%

               Actualización de software del controlador  (...)

Resolved 100%

               Codificación inicial

Resolved 100%

                    Movimiento del brazo

Resolved 100%

                    Movimiento de la garra

Resolved 100%

          Pruebas del prototipo

In Progress 100%

               Revisión de la estructura

In Progress 100%

               Revision del código

In Progress 100%

               Video de prueba  del funcionamiento  (...)

New 100%

               Validación de requerimientos funcioanles

New 100%

          Codificación

Resolved 50%

               Perfeccionar movimientos del robot

               Migrar bloques de código a Phyton

Resolved 100%

                    Integración de extensiones  (...)

New 100%

               Programación del controlador externo

New 50%

                    Desarrollo de Controlador  (...)

New 0%

                    Desarrollo de Controlador  (...)

New 100%

                         Desarrollo de interfaz  (...)

New 100%
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          Garra v1

New 100%

               Software

New 100%

                    Primer codigo funcional

New 100%

                    Interfaz grafica

New 100%

                    Migracion de IDE

New 100%

                    Implementar interfaz grafica

New 100%

               Mejora de arquitectura 

New 100%

          Documentación

Resolved 100%

               Informe inicial

Resolved 100%

                    Crear presentación 1

Resolved 100%

                    Correccion de informe 

Resolved 100%

               Informe final

New 100%

                    Presentación final

New 100%

               Informe 2

New 100%

                    Crear presentacion 2

New 100%

                    Correccion de informe 2

New 100%

          Optimización 

New 100%

               Ajustes finales

               Integración final del sistema robótico

New 100%
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