
GRUPO 11 - Issues

# Tracker Status Priority Subject Assignee Updated

5234 Feature New Normal Perfeccionar movimientos del robot  10/17/2025 10:37 PM

5231 Feature New Normal Guía de uso  10/17/2025 10:32 PM

5230 Feature New Normal Presentación final  10/17/2025 10:31 PM

5229 Feature New Normal Informe final  10/17/2025 10:31 PM

5228 Feature New Normal Documentación  10/17/2025 10:32 PM

5225 Feature New Normal Ajustes finales  10/17/2025 10:33 PM

5224 Feature New Normal Optimización  10/17/2025 10:33 PM

5218 Feature New Normal Actualización de la estructura del robot José Terrazas 10/17/2025 10:07 PM

5217 Feature New Normal Planificación del modelo José Terrazas 10/17/2025 10:06 PM

5212 Feature New Normal Programación del controlador externo Javier Echeverria 10/17/2025 10:01 PM

5210 Feature New Normal Codificación Javier Echeverria 10/17/2025 10:35 PM

5209 Feature New Normal Diseño final José Terrazas 10/17/2025 10:06 PM

5205 Feature Resolved Normal Ensamblaje prototipo José Terrazas 10/17/2025 10:39 PM

5194 Feature In Progress Normal Revision del código Javier Echeverria 10/17/2025 10:41 PM

5193 Feature In Progress Normal Revisión de la estructura José Terrazas 10/17/2025 10:41 PM

5188 Feature In Progress Normal Pruebas del prototipo  10/17/2025 10:41 PM

5173 Feature Resolved High Informe inicial Juan-Daniel Castillo 10/17/2025 10:40 PM

5171 Feature Resolved High Documentación Juan-Daniel Castillo 10/17/2025 10:40 PM

5166 Feature Resolved Normal Movimiento de la garra Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM

5165 Feature Resolved High Movimiento del brazo Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM

5162 Feature Resolved High Codificación inicial Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM

5159 Feature Resolved Normal Actualización de software del controlador LEGO Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM

5157 Feature Resolved High Familiarización con el código Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM

5156 Feature Resolved High Investigación bibliotecas Javier Echeverria 10/17/2025 10:40 PM

5154 Feature Resolved High Software Javier Echeverria 10/17/2025 10:39 PM

5153 Feature Resolved Normal Construcción garra del robot Alexander Pinto 10/17/2025 10:38 PM

5152 Feature Resolved Normal Construcción brazo del robot Alexander Pinto 10/17/2025 10:38 PM

5151 Feature Resolved High Construcción base del Robot José Terrazas 10/17/2025 10:38 PM

5150 Feature Resolved High Investigación y familiarización con el Kit de LEGO José Terrazas 10/17/2025 10:38 PM

5149 Feature Resolved High Prototipo del robot José Terrazas 10/17/2025 10:38 PM
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