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Diseno del robot llamado "R.S.B.A".
Crear disefo base del robot "R.S.B.A".
Buscar disenos de garra para el (...)
Disenfar la garra para el robot.
Buscar disenos de rotacion para (...)
Crear disefio del sistema de rotacion.
Redisenar el robot (primera parte).
Redisenar el robot (segunda parte).

Programacion del robot llamado "R.S.B.A"
Configuracion basica del robot (...)
Investigar la programacion para (...)
Programar los movimientos basicos (...)
Investigar la programacion para (...)
Programar los movimientos de la (...)
Investigar la programacion para (...)
Programar la rotacion de la garra.
Realizar pruebas de funcionalidad (...)
Calibrar los movimientos del robot (...)
Realizar pruebas de funcionalidad (...)
Calibrar los movimientos del robot (...)

Comunicacion e interfaz grafica del (...)
Investigar sobre la realizacion (...)
Instalar la libreria RPyc en eve3dev/Python.
Desarrollar el mecanismo de comunicacion (..
Desarrollar el codigo de la interfaz.
Realizar el diseio de la interfaz (...)
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Documentacion del proyecto.
Realizar el informe de formulacion (...)
Realizar la presentacion de la (...)
Realizar la wiki del proyecto.
Realizar el informe del avance (...)
Realizar presentacion del avance (...)
Realizar la documentacion de los (...)
Realizar el videoclip del robot.
Realizar el manual de usuario.
Realizar el informe final del proyecto.

Realizar la presentacion del final (...)
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