
Grupo 1 2019 - Feature #906

Programacion del robot llamado "R.S.B.A"

12/19/2019 07:58 PM - Angelina Orozco

Status: New Start date: 08/20/2019

Priority: Normal Due date: 12/20/2019

Assignee: Gustavo Olivares % Done: 100%

Category:  Estimated time: 0.00 hour

Target version:  Spent time: 0.00 hour

Description

Se detallan las subtareas se que van a realizar con respecto a la programación del robot.

Subtasks:

Feature # 907: Configuración básica del robot EV3 e Intalación del SO ev3dev. New

Feature # 908: Investigar la programacion para los movimientos basicos del robot. New

Feature # 909: Programar los movimientos basicos del robot. New

Feature # 910: Investigar la programacion para los movimientos de la garra del robot. New

Feature # 911: Programar los movimientos de la garra del robot. New

Feature # 912: Investigar la programacion para la rotacion de la garra. New

Feature # 913: Programar la rotacion de la garra. New

Feature # 914: Realizar pruebas de funcionalidad (primera parte). New

Feature # 915: Calibrar los movimientos del robot (primera parte). New

Feature # 916: Realizar pruebas de funcionalidad (segunda parte). New

Feature # 917: Calibrar los movimientos del robot (segunda parte). New
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