Grupo 3 A - Support #4690

Implementacion Beta del Control del Robot con Joystick
11/17/2024 04:24 PM - catalina ramirez

Status: New Start date: 09/04/2024
Priority: Normal Due date: 09/06/2024
Assignee: JEANY ARAVENA % Done: 100%
Category: Estimated time: 2.00 hours
Target version: Spent time: 0.00 hour
Description

El sistema de control del robot ha alcanzado un estado beta, permitiendo el manejo del robot a través de un Joystick, por lo que esta
funcionalidad permitira dirigir el robot en multiples direcciones (adelante, atras, izquierda, derecha) y rotarlo sobre un propio eje con
precision.
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