
Grupo 3 2018 - Feature #391

Programación del Brick Ev3

09/11/2018 09:30 AM - Pedro Araya

Status: In Progress Start date: 08/30/2018

Priority: Normal Due date: 11/22/2018

Assignee: Nicolas Colque % Done: 100%

Category:  Estimated time: 0.00 hour

Target version:  Spent time: 5.00 hours

Description

Subtasks:

Feature # 392: Instalación del sistema operativo Resolved

Feature # 394: Investigación de Python y librería  ev3dev-lang-python. Resolved

Feature # 540: Implementar y calibrar los movimientos básicos del robot. New

Feature # 541: Hacer un pseudocodigo para los algoritmos del robot. New

Feature # 542: Programar el pseudocódigo en Pyhon. New

Feature # 543: Conexión remota con cliente SSH. New

Feature # 550: Estudiar los patrones de movimientos de Cubo Rubik. New

Feature # 554: investigar e implementar métodos de armado para el cubo de Rubik. New

History

#1 - 09/11/2018 06:02 PM - Pedro Araya

- Tracker changed from Bug to Feature

- Status changed from New to In Progress

- Assignee set to Nicolas Colque
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