Issues

# Project Tracker Status Priority Subject Assignee Updated

4208 Grupo 5B-2024 Bug New Normal realizar pruebad de estabilidad con el sensor imu 12/02/2024 11:09 PM
4201 Grupo 5B-2024 Bug New Normal desarrollo de la funcionalidad de evadir obstaculos 12/02/2024 11:08 PM
4196 Grupo 5B-2024 Bug New Normal primeros pasos del robot 12/02/2024 11:08 PM
4195 Grupo 5B-2024 Bug New Normal Instalar ubuntu y ros 2 en el raspberry pi 5 11/12/2024 10:51 AM
4193 Grupo 5B-2024 Bug New Normal disefiar y ensamblar la estructura del robot 12/02/2024 11:07 PM
1800 Grupo 4 A 2022 Support New Normal Instalacién del sistema operativo en robot patricio chang 09/06/2022 10:21 AM
1798 Grupo 4 A 2022 Feature New Normal Programacion del Robot 10/25/2022 08:56 AM
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