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	CURSO:
	PROYECTO 1

	PROYECTO:
	DANTRON

	GRUPO:
	6




	FECHA DE SESIÓN:
29/11/2018

	ASISTENTES:
Angelo Coriza
David Orellana
[bookmark: _GoBack]Nicolás Vargas


	DESARROLLO
	1. Se logró conectar el robot  mediante  una conexión Cliente servidor por medio de RPyC 

	SUGERENCIAS
	

	CUESTIONES A RESOLVER
	
1. Terminar Detalles de Conexión 

	PRÓXIMA REUNIÓN
	FECHA
	Sesiones de clases finalizadas 

	
	TAREAS Y RESPONSABLES
	Afinar últimos detalles de informe, presentación final    conexiones de prueba (calibración).
Encargados :David Orellana – Angelo Coriza  - Nicolás Vargas










	 
	TEMAS A TRATAR
	1. Presentación final 
2. Calibración
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