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	Bitácora

	Proyecto:Robot/ Security Control

	Nombre:Gustavo González

	Fecha:15/11/18

	Trabajo que se realizó durante la última semana

-Implementación de un cargador frontal al robot
[bookmark: _GoBack]-Dejar el proyecto sobre el videojuego “Slide Pong”

-----------------------------------------------------------------------------------------


	Problemas encontrados y las pistas de solución

-La fuerza del cargador es mínima 
-Es difícil hacer que levante las cosas  
 --------------------------------------------------------------------------------------------- 

-En lo posible ver si se puede aumentar la fuerza en la programación
-Armar un mejor tipo de estructura para facilitar el levantamiento de residuos 


	El proyecto avanza según la planeación

-Sí, no hemos tenido grandes problemas en la terminación de la aplicación de control remoto 




	Cuáles son las tareas para la próxima semana

-presentar el proyecto?
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