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Semana de trabajo N° 13

1) Trabajo realizado durante la ultima semana:
Se esta probando la implementacion del controlador por mando Xbox desde la pagina de Pybriksy, se volvié a
la version de Pybricksy compatible.

2) Problemas encontrados y posibles soluciones:
Se esta teniendo problemas con la versién de Pybricksy se busca salir de la version beta.

3) ¢ El proyecto avanza segun lo planeado?

Si.

4) ;Cuales son las tareas para la préxima semana?

1. Actividad: Codificacion: Desarrollo de controlador por Mando / Juan-Daniel-Castillo; Javier
Echeverria : Desarrollar los movimientos del robot por mando.

2. Actividad: Garra v1: Implementar interfaz grafica / Alexander Pinto; José Terrazas : Ir
probando versiones de cddigo para la conexién de los movimientos del robot con la
interfaz grafica.

3. Actividad: Documentacion: Informe 2 / Juan-Daniel-Castillo; Javier Echeverria; Alexander
Pinto; José Terrazas: Realizar el desarrollo del informe 2 y el ppt para la presentacién.

4. Actividad: Garra v1: Implementar interfaz grafica / Juan-Daniel-Castillo; Javier
Echeverria: Afadir un botén que permite conexion por bluetooth a pantalla por teclado y
por mando.




