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CONTEXTUALIZACION

En la actualidad, el robo de vehiculos es un problema constante que
genera preocupacion en los propietarios y pérdidas economicas
significativas.

Los sistemas antirrobo tradicionales, como alarmas sonoras o
blogueos mecanicos, suelen ser insuficientes, ya que pueden ser
facilmente desactivados o ignorados. Frente a esta realidad, surge la
necesidad de contar con una solucion inteligente y conectada, capaz
de detectar cuando ya se ingreso6 al vehiculo y en que momento logré
hacerse arrancar, el resultado es verificar la identidad del conductor y
notificar de inmediato al propietario en caso de intento de robo.
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PROPUESTA DE SOLUCION

La solucion propuesta consiste en disefar y programar un dispositivo
basado en Raspberry Pi, al cual se conectan un sensor de aceleraciéon y una
camara capaz de leer codigos QR y capturar la imagen del conductor.

El sistema funciona de la siguiente manera: cuando una persona ingresa al
vehiculo y lo pone en marcha alcanzando cierta aceleracion, el dispositivo
espera la validacion de un codigo QR dinamico generado en el celular del
propietario.

Si el tiempo de espera finaliza sin recibir la autenticacion, el sistema envia
automaticamente una notificacion al propietario junto con una fotografia del
conductor, publicando la alerta a las autoridades via correo electronico.
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PLAN DE INTEGRACION

Integracion de Sensores con Raspberry Pi 4.
e Conexion fisica del acelerometro GY-6500/9250 y verificacion de lectura estable.

e Configuracion de librerias Python (smbus, grovepi, etc.).

Integracion de la Camara QR:
e Configuracion de la camara integrada al Raspberry Pi 4.

e Implementacion del lector QR mediante Python + OpenCV.

e Validacion contra el QR dinamico generado por telegram



PLAN DE INTEGRACION

Integracion del Display LCD

e Comunicacion con Raspberry mediante I2C.

e Implementaciéon de mensajes de estado segun el flujo de casos existentes.
Integracion del Bot de Telegram:

e Implementacion del mdédulo de comunicacion utilizando las librerias
telegram y telethon para el envio y recepcion de mensajes.

e Envio de comandos y mensajes desde la Raspberry al usuario, como alertas
de movimiento, solicitudes de validacidén o reportes.




PLAN DE INTEGRACION

Integracion del Modulo Acelerometro:
e Registra continuamente los valores de aceleracion del vehiculo.

e Envia los datos a la Raspberry Pi a través del bus I2C para su procesamiento.

e Permite identificar cuando el vehiculo inicia movimiento, activando el flujo de
validacion del usuario mediante QR.



PRUEBAS DE

FUNGIONAMIENTO

INTEGRACION DE HARDWARE Y SOFTWARE
PROBLEMA: € MOTIVO Y SOLUCION:

Sensor QR mal conectado, se abre la

Sensor QR no detectado
carcasa y se vuelve a conectar

VALIDACION DE SENSORES Y LOGICR DE ESTADO
PROBLEMA: 3C MOTIVO Y SOLUCION:

Vehiculo detectado como Error de tipeo

‘encendido’ indefinidamente Original: v =+ 1

Corregido: v += 1



DEMOSTRACION

Vincular
Dispositivo a
Telegram.




TRABAJO A FUTUROC

o INTEGRRCION CON LA TECNOLOGIA PROPIR DEL VEHICULO

o NORMALIZAR EL SISTEMA ANTE LAS AUTORIDADES



CONCLUSION

Concluimos el proyecto con un sistema totalmente operativo y funcional.
Si bien la integraciobn de los sensores y la depuracion de errores
presentaron desafios técnicos significativos, superar estos obstaculos
convirtio el desarrollo en una experiencia de aprendizaje enriquecedora.
Finalmente, entregamos una solucion solida que sienta las bases para
futuras implementaciones y mejoras.
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