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En esta presentación se aborda la planificación técnica del
Semáforo Inteligente para Peatones, comenzando con los
modelos y procesos que estructuran el sistema. Se revisarán los
requisitos funcionales y no funcionales, los casos de uso y la
arquitectura que define el funcionamiento del proyecto. También
se presentarán las herramientas, técnicas aplicadas y la interfaz
de interacción del usuario. Finalmente, se mostrará una visión
general del avance y conclusiones obtenidas durante el
desarrollo.

INTRODUCCIÓN



DISEÑO DE LA ARQUITECTURA
EL SISTEMA FUNCIONA MEDIANTE UN CONTROLADOR

CENTRAL RASPBERRY PI 4B.
 LOS SENSORES BOTÓN, ULTRASÓNICO Y CÁMARA

ENTREGAN DATOS SOBRE SOLICITUDES PEATONALES,
DISTANCIA DE VEHÍCULOS Y PRESENCIA DE PERSONAS.

 A PARTIR DE ESTA INFORMACIÓN, EL RASPBERRY ACTIVA
LOS LEDS Y EL BUZZER, MOSTRANDO EL ESTADO DEL
SEMÁFORO Y ENTREGANDO APOYO SONORO PARA

USUARIOS CON DISCAPACIDAD VISUAL.



REQUISITOS
FUNCIONALES



REQUISITOS
FUNCIONALES



REQUISITOS NO
FUNCIONALES



DIAGRAMA DE CASOS DE USO



DISEÑO DE LA ARQUITECTURA

DIAGRAMA DE SECUENCIA PARA 
EL RECONOCIMIENTO DE AUTOS



DISEÑO DE LA ARQUITECTURA

DIAGRAMA DE SECUENCIA PARA 
EL CAMBIO DE LEDS



DISEÑO DE LA ARQUITECTURA

DIAGRAMA DE SECUENCIA PARA 
SOLICITAR EL CRUCE PEATONAL



DISEÑO DE LA ARQUITECTURA

DIAGRAMA DE SECUENCIA PARA LA
ACTIVACIÓN DEL SONIDO DEL BUZZER

PARA PERSONAS CON DISCAPACIDADES
VISUALES.



DIAGRAMA DE
CLASES

EL SIGUIENTE DIAGRAMA MUESTRA LAS FUNCIONALIDADES DE
CADA UNO DE LOS COMPONENTES DEL SISTEMA Y CÓMO SE

RELACIONAN ENTRE ELLOS. EN EL CENTRO ESTÁ EL SISTEMA QUE
ACTÚA DE INTERMEDIARIO ENTRE LOS SENSORES Y TENIENDO

CONOCIMIENTO DEL ESTADO GENERAL DEL SEMÁFORO.



CASOS DE USO

Verificar estado del semáforo.
Verificar tráfico vehicular.
Solicitar cruce peatonal.
Emitir sonido peatonal.
Detectar vehículo cercano.
Actualizar estado del semáforo
Controlar LEDSs.



VERIFICAR ESTADO DE SEMÁFORO



VERIFICAR TRÁFICO



SOLICITAR CRUCE PEATONAL



EMITIR SONIDO DE SEMÁFORO ACTIVO



ACTUALIZAR ESTADO DEL SEMÁFORO



DETECTAR VEHÍCULO CERCANO



CONTROLAR LEDS DEL SEMÁFORO



HERRAMIENTAS TECNICAS
Raspberry Pi 4B: Controlador principal del

sistema. Gestiona sensores, cámara y
lógica del semáforo en tiempo real.

Ciclo prueba–error: Correcciones
continuas de código y conexiones según

los resultados reales de las pruebas.

Pruebas unitarias: Se evaluó cada sensor
individualmente para verificar su

funcionamiento correcto.

Integración progresiva: Conexión e
incorporación de sensores y cámara
paso a paso, verificando estabilidad.

Python: Lenguaje utilizado para la
programación del semáforo, lectura de
sensores y control del buzzer y LEDs.

Geany: Editor usado dentro del
Raspberry para ejecutar y probar
código de manera directa y ágil.



SECUENCIA DE FUNCIONAMIENTO

+PRIORIDAD PEATÓN



SECUENCIA DE FUNCIONAMIENTO

+PRIORIDAD PEATÓN



SECUENCIA DE FUNCIONAMIENTO
+PRIORIDAD AUTOS



SECUENCIA DE FUNCIONAMIENTO

PRIORIDADES

PROCESADOTIEMPO CAMBIO DE LUZ



CONCLUSIÓN
El proyecto permitió definir la base conceptual y técnica del

Semáforo Inteligente para Peatones. En esta fase se avanzó con
la planificación técnica, herramientas, técnicas aplicadas y
diagramas de arquitectura, casos de uso e interacción del

usuario.
Con los sensores definidos y la funcionalidad del sistema

avanzando bien, se espera que el proyecto llegue a una
conclusión satisfactoria.

A futuro se considerarán adiciones no planeadas actualmente,
como una interfaz de usuario dirigida a personas con

discapacidades visuales.


