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Integrantes Francisca Albornoz

Brayan Cahuachia
Abraham Canaviri
Ruth Huanca
Cristofer Lazaro

Semana de trabajo N° 10

1) Trabajo realizado durante la Gltima semana:

1. Completar la Bitacora: Completar la bitdcora semana N°8/Francisca Albornoz: se considera la semana de trabajo
para hacer la bitacora.

2. Mejorar el cédigo de Python: Mejorar el codigo/Brayan Cahuachia: se mejora la parte de su movilidad para lograr
un avance mas continuo.

3. Correccion del informe: Mejorar el Informe/Francisca Albornoz: se realizaran mejoras a partir del feedback reci-
bido esta semana.

4. Creacion del ppt: crear un ppt basado en el informe/ Francisca Albornoz: se crea un ppt de apoyo de la correc-
cion del informe.

2) Problemas encontrados y posibles soluciones:

Los problemas encontrados durante esta semana y sus posibles soluciones:

1. Software del robot debido a una actualizacién de pybricks, una solucién es conseguir la funcién anterior
de pybricks.

2. Comunicacion para la creacion de la pista, se espera a la proxima clase hablar con algin representante
del grupo para poder llegar a un acuerdo sobre la pista.

3) ¢El proyecto avanza segun lo planeado?

Si, aunque debido a que debimos hacer el feedback del informe y crear el ppt tuvimos que cambiar las actividades dando
prioridad a la presentacion por lo que tuvimos que dejar algunas actividades para la préxima semana al igual que dejar
algunas para la proxima semana.

4) ¢Cuéles son las tareas para la proxima semana?

1. Mejorar el cédigo de Python: Mejorar el cédigo/Abraham Canaviri: se mejora la parte de su movi-
lidad para lograr un avance mas continuo.

2. Creacion de obstaculos: Impresion de obstaculos/Cristofer Lazaro: se imprimen en 3D los obs-
taculos que usaremos para la pista.

3. Trayectoria del robot: Definir la pista/Francisca Albornoz: se definira la pista que recorrera el ro-
bot para la prueba.




