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INTRODUCCION

La industria minera es un pilar econdmico en Chile,
representando mas 10% del PIB del pais. Con el avance
tecnologico se introduce la Mineria 4.0, una transicion entre de
mineria tradicional a una mas digitalizada y automatizada.

No obstante, la seguridad de los trabajadores persiste como un
problema que las empresas mineras deben avarcar con seriedad.
Es en este sentido que el proyecto tiene la finalidad de desarrollar
e implementar un gemelo fisico de una maquinaria empleada en
la industria minera y automatizarla para que un usuario pueda

operar dicho prototipo de forma remota, simulando asi una etapa
del proceso minero.



OBJETIVO GENERAL

Implementar un prototipo robotico utilizando el kit LEGO
Spike Prime, que simule el proceso de clasificacion de
materiales en la industria minera siendo capaz de identificar
diferentes tipos de materiales representados por piezas de

colores y ordenarlos en contenedores designados de .
manera autonoma o manual por los trabajadores mineros.




OBJETIVOS ESPECIFICOS

Disenar y ensamblar en 3 semanas una estructura de robot con LEGO Spike Prime que incluya mecanismos de
entrada y salida de piezas.

Programar el robot para identificar y clasificar piezas por color de forma autonoma a traves del sensor de color del
set LEGO Spike Prime en un lapso de 5 semanas.

e Disenar una interfaz de usuario tkinter capaz de enviar comandos inalambricos al robot, permitiendo al menos 4
acciones de control manual.

e Optimizar el prototipo robdtico, realizando mejoras en software y estructura, hasta lograr al menos un 98% de
precision en pruebas controladas tanto del modo automatico como manual.

e Elaborar en 2 meses un informe técnico de al menos 10 paginas y una presentacion preliminar de minimo 10
diapositivas que expliguen el diseno, funcionamiento y resultados del robot.



ORGANIZACION PERSONAL

Responsable
Jefe de proyecto Camilo Geraldo

Ensamblador Ignacio Cuevas

Disenador Maximiliano Burgos

Documentador Matias Sagredo
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Bitacoras
Bitacora semana 1
Bitacora semana 2
Bitacora semana 3
Bitacora semana 4
Bitacora semana &
Bitacora semana @
Bitacora semana 7
Bitacora semana &
Bitacora semana 9
Bitacora Semana 10
Bitacora semana 11
Bitacora semana 12

Ensamble de Protofipo
Ensamble de Receptores de blogues.
Ensamble del motor del prototipo.
Ensamble y Modificacidn de Brazos Giratorios.
Maodificacién y Ensamble de pistén giratorio.
Ampliacién de |la estructura receptora de blogues
Revisidn de conexiones
Modificacion plataforma de blogues

Modificacién del Angulo de inclinacidn de la plataforma

Reestructuracidén de brazos giratorios
Ajustes a diseno del prototipo.

Revisidn y prueba de mecanismo de empuje de blogues.

Primer avance del Informe
Avance 1ra Parte Informe
Carta Gantt
Documentacion de la planificacion del proyecto
Github
Creacitn de repositorio
Revision/Correccion del Codigo
Optimizacion del sensor de color
Reorganizacion de la Secuencia de Ejecucion

Calibracion e Implementacion de Control Remoto para Operacion Resolved 100%

Codificacion
Traspaso de codigo de blogues a pybricks
Instalar y configurar pybricks en el hub y pc
Transcripcidn del cadigo
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GESTION DE RIESGOS

Falla de registro en el redmine

Ausencia de piezas

Desempeno deficiente del robot

Personal faltando al horario asignado de trabajo
Dificultades con la conexion wifi

Atraso en el cumplimiento de tareas

Desajuste en los horarios de trabajos en conjunto
Descarga de la bateria del lego spike prime

Error en la codificacion




PLANIFICACION DE RECURSOS

@® Empleados @) Hardware

Empleados
2.005.650

TOTAL (CLP)

Hardware $4.321.520

2.306.870




CONCLUSION

En este proceso de revision pudimos identificar y mejorar
varios aspectos clave del informe. En primer lugar, realizd una
correccion del formato general, detallando el titulo,
incorporando los indices para tablas y mejorando los objetivos
especificos.

Otro avance importante fue la reformulacion de la introduccion,
donde ahora se describe de manera mas precisa el problema
que guia el proyecto. Ademas, los objetivos se ajustaron para
que respondan al contexto y cumplan con el criterio SMART.

A pesar de haber tenido una buena organizacion, se
presentaron ciertas dificultades para conectar el codigo de
pybricks con tkinter y asi poner manipular el prototipo de forma
remota.
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