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Semana de trabajo N° 8

1) Trabajo realizado durante la ultima semana:

1. Actividad 1: Programar conexion en el hub desde Thonny(Python).
2. Actividad 2: Comprobar conexion con una extension de Applnventor y PyBricks
para el control del robot.

2) Problemas encontrados y posibles soluciones:

1. Dificultades con ejecutar el cédigo al establecer conexidén con el robot

2. Problema con la conexion de Applnventor con Pybricks, por lo tanto, una posible
solucion seria descartar la idea que se tenia y buscar otra alternativa para realizar la
interfaz.

3) ¢El proyecto avanza segun lo planeado?

Si.

4) ;Cuales son las tareas para la proxima semana?

1. Probar con la programacioén de la interfaz con Tkinter
2. Usar Visual Code Studio para ocupar la libreria de Tkinter y la de PyBricks para el
control del brazo robot




