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Introduccion

e La humedad en am rrados puede gen

moho, corrosion y ap n de sales en las estructuras.
e Para enfrentar este problema, se plantea el diseno de u
prevencion y control de la humedad.

* La maqueta representa el entorno de prueba donde se evaluare

funcionamiento de los sensores y las respuestas del sistema.
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Situacion - Justificacion

OBJETIVOS

'eneral

Disenar e implementar un sistema
de prevencion y control de la
humedad en el ambiente con el fin
de minimizar sus efectos negativos
sobre las estructuras dentro de un

area cerrada.

Alcance Solucién

Especificos

1. Investigar sobre la humedad y sus efectos.

2. Analizar los distintos tipos de sensores y
actuadores disponibles.

3. Disenar la arquitectura del sistema de
prevencion y control.

4. Implementar y programar el sistema
utilizando Raspberry Pi.

5. Probar y evaluar el funcionamiento del

sistema en un entorno controlado.
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(POR QUE ES Beneficios
IMPORTANTE? esperados

e Previene danos por hu

e Prolonga la vida util del edificio.
e Evita aparicion de moho.
 Mejora la calidad del aire.

e Reduce alergias y problemas

respiratorios.
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\\

CE . Que NO
barca”? abarca”

 Reparo de dainos ya existe

e Intervenciones reales en e
obras a escala completa.
e Produccidn industrial o comercia

sistema.
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Qué y Cémo o
naremos

e Deshumidificador
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e Sensor de humedad
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Kit de prueba para moho

e \Ventilador de extraccion

e LUZ UV



Situacion Objetivos Justificacion Alcance

' Primer paso

» Sensor de humedad (rojo)
« Humidificador + sensor de

¥ v conductividad {azul)

Raspberry PI

Segundo paso

Ventiladores con luz UV
(implementar ductos
de ser necesario, vistos
en las lineas)




Conclusion

La maqueta permite visualizar el funcionamiento general de
comprobar la viabilidad del sistema propuesto. Con esta base,
avanzar hacia el desarrollo completo del control automatizado, contr
a prevenir danos por humedad en espacios cerrados.
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