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Semana de trabajo N° 4

1) Trabajo realizado durante la ultima semana:

Finalizacién del informe inicial.

Actualizacion de la carta Gantt.

Pruebas de funcionamiento tanto de la estructura como del codigo.

2) Problemas encontrados y posibles soluciones:
Al utilizar los motores debido a la potencia que tienen se compromete la estructura del robot, para solucionar
esto regulamos la potencia en el codigo.

1. Actividad: Documentacion:Informe inicial / Juan-Daniel Castillo;Alexander Pinto;Jose Terrazas:
Completar el informe inicial desde el encabezado 2 hasta el 5.

2. Actividad: Pruebas iniciales: Correccion de errores en el codigo /Javier Echeverria : Regular la
potencia de los motores.

3. Actividad: Pruebas iniciales: Pruebas de funcionamiento / Grupo: Evaluar el funcionamiento de la
garra.

3) ¢El proyecto avanza segun lo planeado?

Si.

4) ;Cuales son las tareas para la préxima semana?

1. Actividad: Software inicial: Revision y ajustes / Javier Echeverria : Continuar ajustando y desarrollando
el software del movimiento.

2. Actividad: Controladores externos: Investigacion / Grupo: Evaluar qué controlador externo es
compatible con el software de Lego y como se podria integrar su uso.




