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) .
DESARROLLO 1. Estamos entrando a la etapa 3.

2. Tratando de programar los movimientos de la garra.

3. Ya no es necesario acudir a clases presenciales pero aun iremos
a coordinar algunas cosas.

4. Algunos integrantes trabajaran desde su casas algunas veces y
se presentaran cuando el equipo lo requiera

SUGERENCIAS 1. Agregar informacién faltante a la Wiki.

2. Programar los movimientos de la garra del robot.
CUESTIONES
A RESOLVER 1. ¢Qué agregar entrando a la etapa 3?

2. ¢Como podemos programar movimientos para la garra?
PROXIMA FECHA 26/11/2024
REUNION

TAREAS Y TRABAJO TERRENEITOR EV3

RESPONSABLES | 1) sequir con prototipos ev3 (Rafael Nakata,
Joaquin Jelves, Tomas Carvajal).

2) Trabajar en la Bitdcora semanal (Brandon
Jalanoca).

3) Encargados de Informes (Brandon Jalanoca,
Ariel Colque, Rafael Nakata).

4) Generar fotos del avance (Rafael Nakata,
Brandon Jalanoca, Ariel Colque).

5) Modificacion del modelo 1 del robot (Rafael
Nakata, Joaquin Jelves, Tomas Carvajal)

6) Programacioén y codificacién (Rafael Nakata,
Ariel Colque).

TEMAS A
TRATAR

. Seguir con la documentacion (Python/Linux).
. Programar movimientos del robot.

. Introducir mas informacién al redmine.

. Agregar mas informacién a la Wiki.

5. Modificar cualquier cosa que

consideremos conveniente a la wiki.
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