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INTRODUCCIÓN

Se establecieron los requerimientos funcionales
y no funcionales.
Se realizará una descripción de la arquitectura
utilizada.
Casos de uso y sus diagramas de secuencia.
Diseño de interfaz intuitiva.



PROBLEMATICA Y SOLUCIÓN
Supervisar un acuario implica controlar diversos
parámetros ambientales críticos (como temperatura,
pH, y niveles de amoníaco), cuya variación puede poner
en peligro la vida de los organismos acuáticos. Para
abordar esta complejidad, se propone "AquaPI", un
sistema IoT que utiliza sensores especializados para
monitorear en tiempo real las condiciones del acuario.
Los datos recopilados se procesan en una Raspberry Pi,
permitiendo una supervisión constante y precisa.



OBJETIVO GENERAL

OBJETIVOS ESPECIFICOS

Desarrollar un sistema de monitoreo y
control de un acuario, que asegure la
estabilidad de parámetros ambientales
esenciales para la supervivencia de los
seres biológicos que residen en él, como
peces y plantas, minimizando la necesidad
de intervención manual y optimizando los
procesos de mantenimiento del acuario.

Investigar los parámetros óptimos de los factores
ambientales del acuario para su correcta
supervisión.
Definir los recursos necesarios para el desarrollo
del proyecto como los sensores, accionadores y
mediadores electrónicos que comuniquen el
hardware.
Diseñar el modelado del proyecto para su
realización.
Planificar el desarrollo del proyecto para un
avance eficiente.
Implementar los conocimientos necesarios para el
desarrollo del sistema.
Realizar pruebas para asegurar que el monitoreo y
control automatizado funcione correctamente.



CARTA GANT



PLANIFICACIÓN DE
PROCESOS TÉCNICOS



REQUERIMIENTOS FUNCIONALES

Monitoreo de parámetros: Registrar en tiempo real la temperatura, pH, y niveles
de luz en el acuario.
Automatización mediante accionadores: Activar calefactores, regular luces led,
ajustar el pH si los valores se desvían de los niveles deseados.
Alerta de anomalías: Notificar al usuario cuando algún parámetro ambiental
salga del rango establecido.
Interfaz de usuario: Proveer una aplicación remota para visualizar el estado del
acuario y recibir notificaciones.
Configuración de parámetros: Permitir al usuario establecer rangos óptimos
para cada parámetro de acuerdo a los requerimientos de las especies en el
acuario.
Registro de alertas y parámetros: El sistema debe registrar las alertas ocurridas
y promediar por un lapso de tiempo los parámetros en tiempo real.



REQUERIMIENTOS  NO FUNCIONALES

Interfaz intuitiva: Facilitar la navegación para que los usuarios puedan
monitorear y ajustar configuraciones del acuario sin dificultad.
Tiempos de respuesta bajos: Minimizar los tiempos de respuesta en la conexión
remota para un rápido envío de los parámetros del acuario y envío de alertas.
Asegurar la escalabilidad: Permitir la integración de sensores adicionales o
accionadores para adaptarse a futuros requerimientos o mejoras del sistema.



DESCRIPCIÓN DE LA ARQUITECTURA



CASO DE USO GENERAL



CASO DE USO



REGISTRAR PARÁMETROS CRÍTICOS



CASO DE USO



MONITORIZAR EL ESTADO DEL ACUARIO



CASO DE USO



EDITAR EL UMBRAL DE VALORES DE LOS
PARÁMETROS



CASO DE USO



REGULAR PARÁMETRO



CASO DE USO



DETERMINAR PARÁMETROS CRÍTICOS



DISEÑO DE INTERFAZ DE USUARIO



CONCLUSIÓN
Los planteamientos y diagramas desarrollados
representan la visión y objetivos del proyecto,
garantizando una estructura clara y orientada
a metas.
La elaboración de casos de uso y diagramas
de secuencia permitió identificar interacciones
importantes, optimizando la relación entre el
usuario y el sistema.
Los flujos de monitoreo y control definidos
aseguran una supervisión eficiente de los
parámetros clave.
El diseño de una interfaz gráfica intuitiva y
minimalista facilita la usabilidad, reduciendo
la curva de aprendizaje para el usuario.
Esta fase resultó esencial para planificar y
estructurar interacciones en el sistema.
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