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CURSO Proyecto 1

PROYECTO

Rescue Line

GRUPO 5

http://pomerape.uta.cl/redmine/projects/grupo-5-b

FECHA DE SESION

Semana del 14 al 18 de octubre del 2024.

ASISTENTES Isaac Contreras; Martin Gonzaélez; Hilda Albarracin; Guillermo Pino; Pedro
Archile.

DESARROLLO Iniciar pruebas de ejecucién de coédigos con control en el robot
(responsables: Isaac Contreras, Martin Gonzales).
Codificacién de interfaz grafica del control del robot (responsable: Isaac
Contreras).
Desarrollo de informe (responsables: Guillermo Pino, Pedro Archile, Martin
Gonzales).
Desarrollo de la presentacién de avance (responsable: Guillermo Pino,
Hilda Albarracin).

SUGERENCIA Mantener la carga de la bateria del robot.

CUESTIONES A Pasar la codificacion del control del robot desde teclado a una interfaz

RESOLVER grafica.

PROXIMA REUNION

FECHA 22 de octubre de 2024.

TAREAS, Continuar el avance del informe (responsables:
RESPONSABLES Guillermo Pino, Pedro Archile, Martin Gonzales).
YTEMAS A

TRATAR Continuar el desarrollo de la presentacién de avance

(responsable: Guillermo Pino, Hilda Albarracin).

Continuar eldesarrollo de la codificacién de la interfaz
grafica del control del robot (responsable: Isaac
Contreras).

Iniciar la adaptacion de los movimientos delrobot con
la interfaz grafica (responsables: Isaac Contreras,
Hilda Albarracin).
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