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LINTRODUCCLION

Durante el 1nicio del presente

semestre, organizamos un proyecto en

equipo basado en el robot Lego

Mindstorms Ev3 Education, con el

objetivo de que el robot sea capaz de

desplazarse, elevar una pelota y | _’in..-_—!'

dejarla en un recipilente.



OBJEeT1V0S
GENERAL @ ESPECIFICO

_ Disenar un robot desde 1la
Construir y programar

problematica entregada.
un robot con Lego

Mindstorms Ev3 capaz de Comprender la conectividad

levantar una pelota que necesita el robot para ser

desplazarla y dejarla controlado.

en el suelo nuevamente Disenar soluciones eficientes para
a través de una la problematica entregada.
interfaz de usuario. Utilizar la libreria Tkinter de

Python para crear una GUI facil de

usar .




b s ENTREGRAS

Durante la elaboracidén del proyecto se deben
entregar los siguientes documentos: tE}

e bitdcoras semanales e Informes de avance

e Carta Gantt e Presentaciones

e Manual de usuario




ODRGANIZACION DEL
EWUUILIPO

N g

Manager, Ensambladores: Desarrolladores:
disefiador, Osvaldo Renato Almeyda,
documentador: Costagliola, Adiel Espinoza
Martin Nicolas Zarzuri

castillo




$ Proyecto 1 2024

% Grupo 1 B *
Feature #3754: Etapa 1 (Diseno) v
Feature =#3763: Tareas P New
Feature #3764: Conteo de piezas B new
Feature £3766: Prototipo del robot B
Feature #3768: Documentacion L 4
Feature #3852: Biticoras ' :
Feature #3896: Informe 1 L 1 N ‘
7+ Wiki ‘
Feature £4125: Presentacion 1 v ¥ N
Feature £4126: Organizacion y disefio L ' N
Feature £4127: Creacion del logo L ' i Ne
Feature #3898: Programacion L 4 e p———"
Feature £4122: Conectividad del robot i i N
Feature £4124: Librenas L ' )
Feature £4123: GUI L ' ]
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GESTION DE
RIESGOS

Riesgo Probabilidad Nivel de 1mpacto Accidn remedial

El ensamblador
arregla el problema

30% Dafo cirscunstancial rapidamente volviendo
a armar la secciodn

Desarme del robot por
mala manipulacidn

desarmada.

Después de

lnvestigar, uno de
o o 4 .
10% Dano critico los desarrolladores

Fallo al flashear 1la

tar jeta sd.
se encargbd de volver
a flashear la tar jeta
sd correctamente.




GESTION DE
RIESGOS

Riesgo Probabilidad Nivel de 1mpacto Accidn remedial

Se cubren o se

reorganizan las
Enfermedad o . .
_ _ 50% Dafio irrelevante tareas del 1integrante
1nconveniente de ..
para minimizar

personal

retrasos.

Se buscan horarios
Horas de trabajo comunes para

807% Dano cirscunstancial : £
fuera de clases planificar vy

esCasas organizar al equipo.

e T T




Riesgo

Descarga de bateria

del robot

Error en 1la
codificacidn

GESTION DE
RIESGOS

Probabilidad Nivel de impacto
80% Dano cirscunstancial
TQ% Dano cirscunstancial
30% Dano critico

Retraso en las tareas

pautadas

- - - il

a el L L

n

Accidbn remedial

Se conecta
rapidamente el robot
y Se usa conectado si
falta tiempo.

Los desarrolladores se
dedican a este
problema e 1nvestigan
para encontrar una
solucidn.

Se hace un enfoque
especial en esta tarea
y entre todo el equipo
Sse avanza con esta.




RECURSUOS

HARDWARE {:;} SOFTWARE
Set Lego Mindstorm EV3. Visual Studio code.
Micro SD. Microsoft Word.
Computador . Canva.

Krita.




ESTIMACION DE COSTOS

Coste de Hardware

Producto Precio

Set Lego Mindstorms (EV3) $ 1.229.000
3 Notebooks (700.000 c/u) $ 1.229.000
Micro SD $ 12.990
O $ 3.341.990

Coste de Software

Producto Precio
Licencia Microsoft Office 30695 $ 57.000
Total: $ 57.000




ESTIMACION DE COSTOS

Coste de trabajador

Rol Horas Horas extra Precio/Hora
Jefe de Grupo 40 horas 8 horas $30.000
Programador 40 horas 8 horas $25.000
Ensamblador 40 horas 8 horas $25.000
Disenador 30 horas 2 horas $22.000
Documentador 30 horas 3 horas $22.000
Total: — — $ 5.270.000




ESTIMACION DE COSTOS

Total de costo

Costo de Hardware: $ 3.341.990
Costo Software: $ 57.000

Costo Empleados: $ 5.270.000
Total: $ 8.668.990




Luego de la primera fase del proyecto, nos

hemos adecuado mejor al ritmo que debemos
llevar, ademas de la forma en que debemos
dividir nuestras tareas y planificar mejor
sigulentes etapas del proyecto.



