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DESARROLLO Se concluye la creación de la presentación inicial.
Se completan las funcionalidades de movimiento y agarre del robot EV3.
Se realiza una prueba de resistencia de "La Garra".
Se implementa una interfaz que se sincroniza correctamente con las
funcionalidades del robot EV3.
Se inicia la creación de la wiki en Redmine.

SUGERENCIAS
TEMAS A RESOLVER -Ingresar en el informe las fuentes de información utilizadas para el desarrollo

del robot EV3.
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