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BITÁCORA DE AVANCE
http://pomerape.uta.cl/redmine/
	CURSO:
	Proyecto 1

	PROYECTO:
	ANT-0T0

	GRUPO:
	5 - A



	FECHA DE SESIÓN:
Semana 12 (11/12)
	ASISTENTES: Maykol Bravo, Diego Ferrada, Javier Huanca, Joshua Jara, Fabian Quezada 

	DESARROLLO
	1. Se corrigieron errores que complicaban el funcionamiento del sistema de golpe
2. Se comenzó el testeo de las funciones corregidas del sistema de golpe

	SUGERENCIAS
	1. Recopilar datos experimentales para calcular con mayor precisión la distancia recorrida por la pelota

	CUESTIONES A RESOLVER
	



	PRÓXIMA REUNIÓN
	FECHA
	18/12/23

	
	TAREAS Y RESPONSABLES
	1) Recopilar datos experimentales del sistema de golpe. (Responsables: Diego Ferrada)
2) [bookmark: _GoBack]Comenzar preparativos para la presentación final. (Responsables: Joshua Jara, Fabian Quezada)
3) Completar redacción de la wiki final y el manual de usuario. (Responsables: Javier Huanca, Maykol Bravo)

	
	TEMAS A TRATAR
	1. Recopilación de información a añadir en la wiki (fotos de avance, instrucciones de funcionamiento)
2. Ajustes correspondientes a la arquitectura del robot.
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