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OBJETIVOS

Objetivo General

e Desarrollar y
construir un robot.

Objetivos Especificos

Integrar conocimientos.
Disefhar una interfaz grafica.
Realizar pruebas.

Trabajar en equipo.




Lenguaje de

programacion

Control

Conexién

Sistema Operativo

Fecha limite para realizar el proyecto.

Trabajar de acuerdo a las piezas de lego disponibles.

El robot cuenta con cuatro puertos para motores y cuatro para
sensores, por lo que no es posible utilizar mas de 4 motores o sensores.

La programacion debe ser realizada en el lenguaje Python.

El control del robot debe ser via remota.

La conexion del robot con el computador debe ser mediante
la misma red wifi.

El proyecto se debe realizar con el sistema operativo Linux.



ENTREGABLES

O . -

(C !’%I =
| T AV
Presentaciones del o-mm | \V/

proyecto Carta Gantt N ’

Informes del proyecto . Bitacoras Semanales . Producto Final




ORGANIZACION
1131 PERSGNAI.




" (25
I

7 ASIGNACION DE ROLES

Jefe de grupo Ensamblador Programador Documentador Disefiador

lgnacio Garrido

i : Bruno Amésti
Katalina Oviedo uno estica

Fernando Pizarro Jorge Céaceres Fernando Pizarro
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ACTIVIDADES Y ASIGNACION DE T

2023-8 2023-8 202310 2023-11 2023-12 2024-1
32 33 M O3 M IT M M 40 41 42 43 44 45 46 4T 48 40 S50 S51 52 1 2 003} 4
FROYECTO 1 2023
GRUPO 1 82023 * +GRUPO 1 B 2023
Tareas Principales - pliira 45%
Armado del robol s Maw' 100
Bithoorasg Biarw 30,
Wi B 30%
i s P 20%
Presentaciones Baw 20%
Camana 1 g MW 100%

Consireccion de la base dol robat mm Mow 100%

Roportar, génerar 10108 dél avancd semanal (1) Mo 10055

Dascubnir ¢l lunclonamiento de |a paginag Rodming y sus difer = MNaw 100%
Trabajar en ¢l cHde30 y ver como lunclona e Mow 100%
Bitacora 1 . Mow 100%
Semana 2 g W 1 D05
Empezar a usar ¢ P con ol sistema operativo Linux m Mow 100%
Instalacion de Software al evd y analizar ln codifcacion m Mow 100%
Dafinir responsables de cada seccitn Aol proyecio e Now 100%
Armado ded robad m Naw 100%

Bitacora 2

Semana 3
Iniciar programacion en python
Roajuties #0 &l robot
Empalar CradCion del inkoeme |
Empezar creation de la prasentackn |
Bitacom 3

Semana 4
Analizar detalles do la construccidn del robot
Seguir Sesamony 3ol inlenme
Seguir desamolis oo I proseniacitn
Trabajar @n ¢l chdegs

Semana 5
Prosentacion de lormulacion del proyecio
informe de emulackdn del proyecio

= Maw 1000%
g MW 100%
m Now 100%
= Now 100%
m MNow 100%

m Maw' 100%
= Now 100%

g W 100%
mm Now 1%
bl 100%
M| 100%
mm Moy 100%%
Maw 50%
Maw 50%
Waw 50%




GESTION DE
RIESGOS

1. Catastrofico
2. Critico
3. Marginal

4. Despreciable.

Rlesaos Probabilidad de | Nivel de Acclén remadial
9 ocurrencia impacto
, Buscar la pieza faltante o
L]
Falta de piezas. 80% 3 reemplazarla por una similar.
Reorganizar al equipo para
Ausencia del personal. 50% 4 que se avance en la tarea del
personal ausente.
Incumplimiento de 40% 7 Reasignacion de roles para
tareas. ’ encontrar al mas optimo.
Reconstruccidn total Buscar nuevas ideas que
del robot por no 20% 1 cumplan con lo pedido y
cumplir lo requerido. llevarlas a cabo.
Problemas de 20% 1 Solicitar reemplazo del
Hardware o hardware.
E:j:;gz ﬂﬁggggﬂa 15% 2 Volver a armar el robot.
Desgaste y/o mal R | 5 b |
funcionamiento de 15% 3 =SIg azarta dpleza S
motores. estado.
Se organizaran reuniones para
Mal estimacion del 10% 9 la realizacion del trabajo,

tiempo

ademas de dividir ain mas las
tareas.
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Productos Cantidad Valor unitario Valor total
Kit Lego MINDSTORMS (EV3) 1 $1.229.990 $1.229.990
Dongle USB Wifi 1 $7.990 $7.990
Micro SD (8 GB) 1 $5.000 $5.000
Notebook 4 $ 50.000 $800.000
Sams“”?ﬁ?'gjyggab ST te 1 $449.990 $449.990
Router 1 $15.000 $15.000
Total | $2.507.970




Productos Cantidad | Valor mensual | Valor total por 4 meses
Licenciaﬂtiremh;icmsnft 5 $5.000 $40.000
Visual Studio Code 1 Gratuito Gratuito
Discord 1 Gratuito Gratuito
Canva 1 Gratuito Gratuito
Total $40.000




y

Encargado | Personas | Valor hora Horas Valor total por 4 meses
mensuales

Jefe de Grupo 1 $9.000 38,5 $1.386.000

Programador 1 $7.000 38,5 $1.078.000
Ensamblador 1 $5.000 38,5 $770.000

$2.002.000

Documentador 2 $6.500 38,5 ($1.001.000c/u)

Disefiador 1 $5.500 38,5 $847.000

Total $6.083.000




COSTOS TOTALES

Costos Costo total
Costos de Hardware $2.507.970
Costos de Software $40.000

Costos de Gestion $6.083.000
Costo total del proyecto $8.630.970







